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= Analyse du vol du cerf-volant
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+ fort recouvrement
= parameétres de vol
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Traitement des données

Chaine SfM (Structure from
Motion) “classique”
Apero/Micmac

suite photogrammetrique opensource compléte
[Pierrot-Deseilligny and Paparoditis, 2006]
http://logiciels.ign.fr/?Micmac

Agisoft Photoscan

Estimation des positions de
< cameras 2 partir des points SIFT
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Jeux de données test

Qualité des produits obtenus
Exemples d’application
Caractére opérationnel de la méthode

Site Kamech! 2w Fortuna?
Vent (Beaufort) 4 3-4
Cerf-volant 10 m? 10 m?
Mires 8 24
Points de validation 469 176
Images 752 (12 Gpx) 612 (10 Gpx)
Surface couverte 318 ha 2x24 ha
Pixel sol 10cm 2.5cm et bem

1. http://wuw.obs-omere.org, [Mekki et al., 2006, Raclot and Albergel, 2006]

2. [Maaoui et al., 2012]
Feurer et al. - TuniDrone2015 - 3 nov. 2015
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ORE (Observatoire de Recherche en Environnement)
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752 images : orthophoto de 318ha, pixel de 10cm
(détail : déversoir)
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MNT en ombrage (détail : maisons & oliviers)
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Inventaire exhaustif du ravinement
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Fortuna3
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612 images : 2 orthophotos de 24ha, pixel de bcm

3. présentation El Maaoui et al. mercredi matin
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Exemples d’application

Suivis agronomiques : scénes trés 3D = visées obliques
Appareil en rotation libre
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Suivis lac de Kamech : dynamique du contour, 2D
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Suivis lac Kamech : évolution en 3D
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@ Choix du jour (conditions
de vent) dans une
semaine donnée

couverture lac
couverture péchers
Couvertures totales des zones cibles
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o Potentiel :
3 h = 42000 images
= plusieurs km? 3 10cm
de resolution
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